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Napedy kompaktowe

Firma Fastech, ktérej dystrybutorem
w Polsce jest opolski Eldar, wprowa-
dzita na rynek nowe napedy kompakto-
we pracujace w zamknigtej petli sprzgze-
nia zwrotnego oraz napedy z wbudowa-
nym pozycjonerem sterowane za pomoca
RS485.

al
= =

Ezi-STEP

Naped Ezi-STEP-BT

Dotychczas jedynym modelem kom-
paktowym byt naped Ezi-STEP-BT (sil-
nik krokowy ze zintegrowanym sterow-
nikiem). W odréznieniu od zwyklych
silnikéow krokowych Ezi-STEP-BT jest
w stanie wykry¢ utrat¢ synchroniza-
cji bez podtaczania dodatkowych czuj-
nikéw zewngtrznych. Procesor sygna-
lowy w sterowniku analizuje napigcie,
natgzenie pradu i wsteczng site elektro-
motoryczng silnika oraz okreéla, czy na-
ped zgubit krok. W przypadku kiedy
naped zgubi krok, silnik zostaje wyla-
czony, a sterownik sygnalizuje alarm za
pomoca diody znajdujacej si¢ na obudo-
wie oraz przesyla informacjg o btgdzie
do urzadzenia nadrzg¢dnego. Funkcja ta
jest dostgpna przy predkosciach powy-
zej 300 obr./min. Uzytkownicy silnikéw
krokowych czgsto borykaja si¢ z proble-
mem wibracji silnika. Na drgania silni-
kow maja wptyw nieliniowo$¢ obwodow
magnetycznych oraz wsteczna sita elek-
tromotoryczna indukowana w silniku,
ktora zwigksza si¢ wraz z predkosScia ob-
rotowa. Napedy Ezi-STEP-BT posiadaja
programowe ttumienie wibracji. Proce-
sor sygnalowy wykrywa powstale nieli-
niowosci i dokonujac korekty fazy pradu,
nie dopuszcza, aby silnik wpadl w wibra-
cje, co z kolei umozliwia osiaganie wy-
sokich predkosci obrotowych bez utraty
synchronizacji. Maksymalna predkos¢
obrotowa wynosi 3000 obr./min. W ze-
stawie dostarczane jest oprogramowanie,
ktore poprzez lacze szeregowe RS232
umozliwia parametryzacj¢ napgdu (ste-

rowanie 1- lub 2-pulsowe, kierunek wi-
rowania, rozdzielczo$§¢ napedu i inne).
Ezi-STEP-BT ma roéwniez funkcje wy-
krywajace i sygnalizujace nieprawidtowe
dzialanie napgdu, np. utratg kroku, prze-
kroczenie napigcia zasilania, przekrocze-
nie pradu itd.

Naped Ezi-STEP-ALL

Kolejnym modelem kompaktowym jest
Ezi-STEP-ALL. Naped ten, podobnie jak
Ezi-STEP-BT, ma funkcj¢ wykrywania
utraty synchronizacji przy predkosciach
powyzej 300 obr./min oraz programowe-
go thumienia wibracji. Maksymalna pred-
kos¢ obrotowa to 3000 obr./min. W od-
roznieniu od Ezi-STEP-BT sterowanego
impulsowo —napedy Ezi-STEP-ALL ste-
rowane sa poprzez port RS485. Mozna je
laczy¢ w siec liczaca maksymalnie do 16
napedow. Sterownik posiada wbudowany
pozycjoner (tabeli pozycji). Adres napgdu
wybierany jest poprzez mikroprzetacz-
nik i wyswietlany tuz obok na wskazniku
LED. Wraz z napgdem dostarczana jest
plyta zawierajaca oprogramowanie Ezi-
-MOTION PLUS-R, ktore pracuje w $ro-
dowisku Windows. Oprogramowanie to
umozliwia tworzenie tabeli pozycji i za-
pisanie jej w pamigci flash ROM sterow-
nika. Maksymalnie w pamigci mozemy
zapisa¢ 64 wiersze danych — informacji
o ruchu. Kazdy wiersz oprocz pozycji do-
celowej, okreslenia predkosci, z jaka ma
wykona¢ najazd, zawiera rowniez takie
informacje, jak czas przyspieszania i ha-
mowania, podaje numer wiersza, ktory
bgdziemy wykonywac z kolei, czas opdz-
nienia pomigdzy wykonywaniem kolej-
nych wierszy itd. Za pomoca Ezi-MO-
TION PLUS-R mozemy dokona¢ zmiany
parametrow napgdu (np. rozdzielczosé,
ograniczenie pr¢dkosci maksymalnej)
oraz zaprogramowac cyfrowe wejscia/
wyjscia. Tabelg pozycji mozna aktywo-
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Tabela 2. Wyjscie cyfrowe
programowalne

Tabela 1. Wejscia cyfrowe
programowalne
Nazwa Funkcja
sygnatu
IN 1 « Ustawienie aktualnej pozycji
IN 2 watu silnika jako zerowej
« Numer poczatkowego
IN 3 wiersza, 6 wejs¢: A0 — A5
(6 bitéow — max. 64 wiersze)
IN 4 « Migkki STOP
IN5 * Najazd reczny +
* Najazd reczny —
IN6 » Resetowanie alarmu
« Wiacz naped
» Pauza
» Bazowanie
» Uczenie
IN7 « Awaryjny STOP
* Numer wiersza docelowego
przy skoku w obrebie tabeli:
JPTINO=+JPTIN2
« Wykonaj skok: JPT Start

wac za pomoca wejs¢ cyfrowych lub za
pomoca tacza szeregowego RS485. Apli-
kacje mozna tez napisa¢, uzywajac jgzy-
ka programowania C++, potrzebne do
tego biblioteki dostarczane sa na plycie
wraz z napgdem.

Naped Ezi-STEP-ALL wyposazono
w 7 programowalnych wejs¢ (2 wejscia
dedykowane sa pod wytaczniki krancowe
oraz 1 wejscie do czujnika pozycji bazo-
wej 1 1 programowalne wyjscie). W tabe-
lach 112 zestawiono funkcje, jakie moga
zosta¢ przypisane do programowalnych
wejsé 1 wyjsé.

Naped Ezi-SERVO-BT

Kolejna propozycja firmy Fastech
wérdéd napedow kompaktowych jest
Ezi-SERVO-BT. Integruje on w jed-
nej obudowie silnik krokowy z enkode-
rem oraz sterownik. Dzigki pracy w za-
mknigtej pgtli sprzgzenia zwrotnego jest
zabezpieczony przed mozliwo$cia zgu-
bienia kroku nawet przy nagtej zmianie
obciazenia. W napgdach Ezi-SERVO-
-BT mozliwe sa dwa tryby sterowania:
1-pulsowe (krok, kierunek) oraz 2-pul-
sowe (kierunek +, kierunek —). Ztozony
algorytm sterowania realizowany przez
procesor sygnalowy polegajacy na ciaglej
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Nazwa

Funkcja
sygnatu
* Alarm
* W ruchu
* Przyspieszanie/Zwalnianie
OUT 1 Realizacja tabeli pozycji (ACK)

» Ukonczenie tabeli pozycji (END)
* Rodzaj alarmu

» Bazowanie zakonczone

» Naped gotowy do pracy

kontroli wektora pradu, pozwala na uzy-
skanie ptynnego ruchu obrotowego od
0,2 obr./min az do maksymalnej predko-
$ci 3000 obr./min. Dzigki temu, wzorem
pozostatych napgdéw Fastech, udato si¢
wyeliminowa¢ problemy zwiazane z wi-
bracjami i rezonansami mechanicznymi.
Poprzez regulacje pradu silnika w zalez-
nosci od zmieniajacego si¢ obciazenia
udato si¢ rowniez ograniczy¢ ciepto wy-
twarzane w silniku.

Naped Ezi-SERVO-ALL

Ostatnia grupa napgdow kompakto-
wych to seria Ezi-SERVO-ALL. Produkt
ten jest podobny do Ezi-STEP-ALL pod
wzglgdem sposobu sterowania poprzez
RS485 oraz mozliwosci samodzielne;j
pracy bez systemu nadrz¢dnego na pod-
stawie zapisanej w pamigci tabeli pozy-
cji. Zasadnicza réznica polega jednak na
tym, ze naped ten wyposazono w enko-
der, ktory jest gwarantem osiagnigcia po-
zycji zadanej. Mozna wigc $miato powie-
dzie¢, ze Ezi-SERVO-ALL taczy w sobie
precyzjg i niezawodnos¢ pozycjonowania
Ezi-SERVO-BT oraz elastyczno$¢ i nie-
zalezno$¢ Ezi-STEP-ALL. W konfigura-
cji napgdoéw Ezi-SERVO-ALL wykorzy-
stywane jest to samo oprogramowanie
Ezi-MOTION PlusR.

Kompaktowe napedy firmy Fastech to
rozwigzanie zwarte 1 praktyczne. Wy-
korzystujac je, ograniczymy ilo$¢ prze-
wodow niezbgdnych do funkcjonowania
uktadu, a sterownik silnika, ktory do tej
pory zajmowatl miejsce w szafie steruja-
cej, zostat przeniesiony na silnik.
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